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1 Wprowadzenie

Rozwigzanie Backsense® firmy Brigade wykorzystuje technologie radarowg typu FMCW (fala
ciggta modulowana czestotliwosciowo) do wykrywania ludzi i obiektéw w martwych strefach,
W znaczacy sposob obnizajac liczbe kolizji. Rozwigzanie wykrywa obiekty ruchome

i nieruchome oraz zapewnia kierowcy ostrzezenia wizualne i dzwigkowe, ostrzegajac
operatora, ktory nie moze koncentrowaé sig na wszystkich zagrozeniach. Backsense®
skutecznie dziata w trudnych warunkach srodowiskowych oraz przy stabej widocznosci, w tym
w ciemnosci, dymie, kurzu i we mgle.

Konieczne jest, aby system Brigade Backsense® byt montowany i oddawany do eksploatacji
wylgcznie przez kompetentnych oraz przeszkolonych technikéw. Instalator jest
odpowiedzialny za przydatno$c¢ catego systemu do wyznaczonych celéw oraz za zgodnosé
z obowigzujgcymi przepisami prawa. Operatorzy pojazdéw z zamontowanym systemem
Brigade Backsense® musza zosta¢ poinformowani o tym, jak interpretowac system, aby nie
przeszkadzat w obstudze w pojazdu oraz aby kierowcy/operatorzy podczas wykonywania
manewrdw nie polegali wytacznie na tym systemie. Rozproszenie moze by¢ przyczyng
wypadkow.

System zostat opracowany jako pomoc. Operator nadal musi byé skoncentrowany na
obstudze pojazdu, przestrzegac¢ przepiséw ruchu drogowego i innych przepiséw lokalnych,
korzysta¢ z wtasnych umiejetnosci, zmystéw oraz pomocy w pojezdzie, np. lusterek, gdyby
system nie byt zainstalowany. Nic nie zwalnia operatora z odpowiedzialnosci za wtasciwg

i zgodng z prawem obstuge pojazdu.

1.1 Zakresy wykrywania

Nazwa Odlegtosé Diugos¢ kazdej Szerokos¢ Tolerancja
modelu wykrywania strefy wykrywania wykrywania znamionowa

[m] [stopy] [m] [[stopy]] [m] |[stopy]| [m] | [stopy]

3-30 |10-98 | 126 |3-85| 2-10 | 7-33
BS-9000WD| ([0 | (33 = e @ | (@ay | 025 | 4

* Ustawienie domys$ine

System BS-9000-WD dziata na tej samej zasadzie co poprzednie systemy. Nastepujgce
ustawienia mozna w pefni konfigurowac: odlegto$¢ wykrywania, szeroko$é wykrywania,
dtugose¢ stref, dlugo$¢ martwej strefy, szerokosé martwej strefy, potozenie martwych stref,
diugos¢ wyjscia wyzwalania i strefa uruchamiania sygnalizatora dzwiekowego. Patrz czes¢ 4
Konfigurowanie systemu BS-9000-WD”.

1.2 Zdolnos¢ wykrywania obiektow

Ostrzezenie

* Wyswietlacz BS-WD-01 obstuguje wytacznie JEDEN czujnik BS-9000. Jesli do
wskaznika podtaczono kilka czujnikow, zostanie wyswietlony biad. Aby go
skasowaé, wylacz i ponownie wigcz system.

¢ Czujnik nie wykrywa obiektow ani fragmentéw obiektéw znajdujacych sie blizej
niz ok. 0,3 m do niego.

* Wykrywanie obiektéw w odlegtosci od ok. 0,3 m do 1,3 m od czujnika wymaga
minimalnej predkosci wzglednej ok. 2 km/h miedzy obiektem a czujnikiem. Ta sama
zasada dotyczy ponownego wykrywania obiektéw po zatrzymaniu.



o Kat wigzki radarowej systemu Brigade Backsense® wynosi 120° w poziomie do
maksymalnej okreslonej szerokosci. Kagt w pionie wynosi 12°. Oba katy sg symetrycznie
prostopadte do przedniej powierzchni czujnika.

* Wszystkie podane wymiary wykrywania obiektow sg znamionowe i mogg ulegac
istotnym zmianom w zaleznosci od wielu parametrow. Wiecej informacji mozna znalezé
w czesci ,1.2.2 Czynniki wpltywajgce na wykrywanie obiektow”.

o Obiekt wywotuje alarm po wykryciu w czasie krétszym niz 0,5 sekundy.

e Po wiaczeniu zasilania system jest gotéw do pracy po okoto 6 sekundach. Czas od
stanu czuwania do stanu dziatania wynosi mniej niz 0,2 sekundy.

Uwagi:

o W przypadku odlegtosci mniejszych niz 1,3 m (wykrywanie wytgcznie z predkoscig
wzgledng) lub mniejszych niz 0,3 m (brak wykrywania) obszar obejmowany wigzka
radarowg jest generalnie bardzo maty, zatem ten system moze nie by¢ odpowiednim
rozwigzaniem. Jesli ma to zastosowanie, firma Brigade zaleca uzycie dodatkowego
systemu Brigade Backscan® wykorzystujgcego wykrywanie z uzyciem ultradzwiekow,
ktore oferuje lepszg wykrywalnos¢ obiektow w niewielkich odlegtosciach.

System Brigade Backsense® moze wspdtpracowac z innymi systemami dziatajgcymi
w tym samym obszarze lub na tym samym pojezdzie, nawet jesli sg zamontowane
w niewielkiej odlegtosci od siebie, a ich wigzki wykrywania pokrywaja sie.

Wskazowka: Mozliwosci wykrywania systemu Brigade Backsense® sg generalnie
lepsze w przypadku wystepowania predkosci wzglednej miedzy czujnikiem a obiektami.

1.2.1 Schemat wykrywania

1.2.1.1 Schemat poziomy
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1.2.1.2 Obszar wykrywania w pionie
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1.2.2 Czynniki wptywajgce na wykrywanie obiektow

System Brigade Backsense®, w poréwnaniu z innymi technologiami wykrywania, oferuje
zasadniczo zalety i ograniczenia wszystkich systeméw radarowych. Moze zatem niezawodnie
wykrywac wiekszos¢ obiektow w wigkszosci warunkow srodowiskowych, takich jak pyt, kurz,
deszcz, $nieg, storice, mgta, ciemnosé, hatas akustyczny, wibracje mechaniczne, zaktécenia
elektromagnetyczne itp.

Istniejg jednak sytuacje, w ktorych obiekt moze nie zosta¢ wykryty. Radar dziata na zasadzie
linii wzroku i polega na tym, ze cze$¢ energii elektromagnetycznej przekazywanej przez
czujnik jest odbijana od obiektu ponownie do czujnika. Jesli obiekt nie odbija wystarczajgco
duzo energii elektromagnetycznej z powrotem do czujnika, nie zostanie wykryty.

Gdy w obszarze wykrywania znajduje sie wiele obiektéw w r6znych odlegtosciach i/lub pod
réoznymi katami, czujnik wykryje najblizszy obiekt, ktdry jest najwazniejszy w celu unikniecia
kolizji.

Wiasciwosci obiektu, lokalizacja i kierunek to kluczowe elementy majgce wplyw na to, czy
obiekt zostanie wykryty. Kluczowe elementy wymieniono ponizej.

e Rozmiar: Wigksze powierzchnie sa wykrywane lepiej niz mniejsze powierzchnie. Jesli
w obszarze wykrywania wystepujg mate i duze obiekty, mniejszy obiekt moze zostac
wykryty tylko w strefach wykrywania znajdujacych sie blizej czujnika.
o Material: Metale sg wykrywane lepiej niz materiaty niemetalowe, np. drewno, tworzywo
sztuczne.
Powierzchnia: Gtadkie i trwate powierzchnie sg lepiej wykrywalne niz powierzchnie
szorstkie, nierbwne, porowate, czesciowe lub ptynne, np. krzaki, cegty, zwir, woda.
Ksztatt: Obiekt ptaski jest lepiej wykrywany niz ksztatt 0 zZtozonym ksztaicie. Zmiana
wzglednej lokalizacji i kierunku moze mie¢ znaczacy wplyw na wykrywanie obiektu.
Kat: Obiekt ustawiony w kierunku czujnika (prostopadle skierowany w strone czujnika) jest
wykrywany lepiej niz obiekt, ktérego krawedzie sg ustawione w kierunku obszaru
wykrywania, lub obiekt ustawiony pod katem.
Odlegtosé¢: Obiekt blizej czujnika jest lepiej wykrywany niz ten, ktory znajduje sie dalej.
Predkos¢ wzgledna wzgledem czujnika: Wykrywanie jest skuteczniejsze w przypadku
wystepowania predkosci wzglednej miedzy obiektem a czujnikiem.
Stan nawierzchni: Obiekty na ptaskim, mineralnym podtozu sg lepiej wykrywane niz obiekty
na powierzchniach szorstkich lub metalowych.
Warunki pogodowe: Gesty pyt, bardzo intensywny deszcz lub opady $niegu obnizajg
zdolnos¢ wykrywania.



Zawartosé

2.1 Zawartos¢ zestawu standardowego

BRIGADE

Czujnik
BS-9000S
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Zestaw montazowy czujnika
BS-FIX-01

Kabel sieciowy Y
BS-00NYC

Terminator magistrali CAN
BS-00NT

Przewdéd Mini USB do komputera PC, 1 m
BS-USB-A-01
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Wskaznik radarowy IP69K Backsense®
BS-WD-01

Uchwyt Backsense ze $rubg wskaznika
i 2 otworami montazowymi
BS-BKT-02

BE0006.WD

L mise

Podrecznik instalowania i obstugi systemu
wykrywania radarowego IP69K Backsense®
BS-WD-IG

——P
Przedtuzacz 9 m
BS-09DCX



2.2 Elementy opcjonalne (brak w zestawie)

Pamie¢ USB z oprogramowaniem oraz
podrecznikami instalowania i obstugi
BS-WD-USB

\ ._f[

Regulowany uchwyt
BKT-017

O, Jia)
Alarm o sygnale ciggtym
CT-470

Niskoprofilowy uéhwyt czujnikéw
BKT-018



3 Instalacja sprzetu

3.1 Potaczenia systemowe
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3.2 Miejsce instalacji

Miejsce instalacji powinno by¢ stosunkowo ptaskie, bez nadmiernych odchylen i wigksze niz
wymiary czujnika systemu Backsense®, ktory ma zosta¢ zamontowany. Umozliwi to
konfiguracje podstawowa, dalszg konfiguracje i przeprowadzenie testow.

3.3 Potaczenia elektryczne

Procedury instalacji i potaczenia opisano w wytycznych producenta pojazdu lub nadwozia dla
instalatoréw. Nalezy upewnic¢ sie, ze dodatnie przytgcza zasilania sg chronione
bezpiecznikami w zrédle. Potgczenia systemowe przedstawiono w tabeli ponizej:

e Przewdd czerwony do zasilania nietrwatego, np. zaptonu.

e Przewdd czarny do uziemienia.

Przewdd szary do wyzwalacza aktywujgcego, np. biegu wstecznego. To wejscie aktywacji

zapewnia zmiane stanu systemu ze stanu czuwania na stan aktywny.

Przewdd biaty to wyjscie wyzwalacza do uruchamiania dodatkowych funkc;ji lub urzadzen.

Przewdd bialy zostanie zwarty z uziemieniem (przewod czarny), gdy obiekt zostanie

wykryty w obszarze wykrywania.Urzgdzeniem dodatkowym moze by¢ np. alarm Brigade

bbs-tek® White Sound® lub sygnalizator swietiny petnigce role ostrzegawczg w obszarze
wykrywania. Wystarczy podtgczy¢ urzgdzenie do tego samego zrddta zasilania
nietrwatego, do ktérego podtgczono przewdd czerwony, i uzy¢ przewodu biatego do
potgczenia z uziemieniem. Ograniczenia dotyczace obcigzenia elektrycznego mozna
znalez¢ w czesci 6 Specyfikacja techniczna”. W systemie BS-9000-WD mozna
skonfigurowa¢ odlegto$¢ uruchamiania wyjscia wyzwalania.

e Przewdd rézowy to wyjscie zewnetrznego sygnalizatora akustycznego, ktére umozliwia
uruchamianie pomocniczego (opcjonalnego) alarmu dzwiekowego. Przewdd rézowy
zostanie zwarty z uziemieniem (przewdd czarny), gdy obiekt zostanie wykryty w obszarze
wykrywania.Urzgdzeniem pomocniczym jest alarm Brigade o sygnale ciagtym. Wystarczy
podtgczy¢ alarm do tego samego zrodta zasilania nietrwatego, do ktérego podtgczono
przewdd czerwony, i uzy¢ przewodu ré6zowego do potgczenia z uziemieniem.
Ograniczenia dotyczgce obcigzenia elektrycznego mozna znalez¢ w czesci ,,6
Specyfikacja techniczna”. Cykl pracy zewnetrznego sygnalizatora akustycznego jest taki
sam jak cykl pracy wewnetrznego sygnalizatora dzwiekowego.

Potgczenia systemowe

CZERWONE | Zasilanie nietrwate Zasilanie systemowe (np. zapton, bezpiecznik
pojazdu ptaski 3 A)
(zakres +12 V do +24 V)
CZARNE Uziemienie Biegun ujemny zasilania (masa)
SZARE Wejscie aktywacji Wyzwalanie z pojazdu (np. bieg wsteczny),
aktywny stan wysoki (zakres powyzej +9 V)
BIALE Wyjscie wyzwalania Zwierane z uziemieniem po uruchomieniu
(obcigzenie do 0,5 A)
ROZOWE Wyijécie zewnetrznego Zwierane z uziemieniem po uruchomieniu
sygnalizatora (obciazenie do 0,5 A)
akustycznego




3.4 Montaz i lokalizacja czujnika

Logo firmy Brigade
w prawidtowym
potozeniu do odczytu,
orientacja normalna

Wyjscie kablowe
skierowane w dot Kat regulacji
W ptaszczyznie poziome] ==

3.4.1 Kierunek czujnika

Czujnik nalezy zamontowa¢ w pozycji do géry z wyj$ciem kablowym czujnika skierowanym

w dot. Logo firmy Brigade z przodu czujnika powinno znajdowac sie w prawidtowym potozeniu
umozliwiajgcym jego odczytanie, gdy stoimy w wymaganym obszarze wykrywania — patrz
obraz powyzej. Przednia czg$¢ czujnika powinna by¢ skierowana na wszystkie obszary,

w ktérych obiekty powinny by¢ wykrywane.

3.4.2 Mocowanie czujnika

Urzadzenie jest dostarczane z czterema srubami M5x30 mm i czterema polimerowymi
nakretkami zabezpieczajgcymi M5 do celéw montazu. Zalecany moment dokrecania to 6 Nm
lub 50 cali/funt.

3.4.3 Nawis pojazdu w obszarze wykrywania

Miejsce montazu na pojezdzie nalezy dobra¢ w taki sposob, aby zapobiec wykrywaniu nawisu
lub elementéw pojazdu. Takie obiekty bedg wywotywaé fatszywe alarmy (wyjatki opisano

w czesci ,1.2 Zdolno$¢ wykrywania obiektéw”, akapit ,Ostrzezenie”). W obszarze wykrywania
nalezy unika¢ wszelkich elementéw pojazdu. Obszar wykrywania wigzki radarowej Brigade
Backsense® zapewnia kat 120° w poziomie do maksymalnej okreslonej szerokosci oraz kat
12° w pionie — szczegdtowe informacje podano w czesci ,1.2.1 Schemat wykrywania”.
System Backsense® mozna skonfigurowac z uzyciem martwej strefy, aby ignorowac obiekty
wystepujgce w obszarze wykrywania — patrz czesé ,4.3.11 Konfigurowanie martwych stref”.

3.4.4 Kat mocowania

Firma Brigade zaleca montowanie radaru na uchwycie BKT-017 (4676) lub BKT-018 (4758)
(uchwyty znajduja sie w ofercie Brigade — patrz czes$¢ ,2 Zawartose”), ktérego kat mozna
regulowac¢ w ptaszczyznie poziomej. Zapewnia to tatwg regulacje w celu optymalizaciji
wydajnosci. Ponizej przedstawiono sugerowane wartosci kata pionowego w zaleznosci od
wysokosci montazu na pojezdzie.

W zaleznosci od pojazdu, srodowiska pracy i typowych obiektéw, ktére majg by¢ wykrywane,
sugerowana zmiana ustawienia o kilka stopni moze poprawi¢ wydajnos$¢ wykrywania lub
pozwoli¢ unikngé fatszywych alarméw.
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Wysoko$¢ montazu na Kat regulacji w kierunku w gore
pojezdzie Z ptaszczyzny poziomej

(do $rodka czujnika)
[m] [cale] []

0,3m 12 9

0,5m 20 7

0,7m 28 5

09m 35 4

1,1m 43 3

1,3m 51 2

1,5m 59 0

W zaleznosci od modelu systemu Brigade Backsense® i wymaganej wysokosci montazu
czujnika mozna zmienic¢ kat lub odlegtos¢ do podtoza, ktéra musi by¢ wieksza niz wybrana
odlegtosé wykrywania. Jezeli konstrukcja pojazdu/maszyny wymusza montaz na wysokosci
wigkszej niz 1,5 m w takim przypadku nalezy zainstalowac czujnik tak nisko jak to mozliwe
(najblizej wartosci 1,5 m) oraz nadac¢ kat czujnikowi sugerujgc sie schematami wykrywania
(Patrz punkt 1.2.1).

3.4.5 Odsuniecie od osi pojazdu podczas montazu

Jesli system Brigade Backsense® zamontowano niecentralnie lub pod katem wzgledem osi
pojazdu, obszar wykrywania (patrz czes¢ ,1.2.1 Schemat wykrywania”) bedzie
prawdopodobnie nieprawidtowy lub niewtasciwie ustawiony wzgledem szerokosci pojazdu lub
kierunku jazdy.

Uzycie martwej strefy systemu Backsense® moze rozwigzac lub zmniejszy¢ problemy
zwigzane z miejscem montazu, umozliwiajgc montaz poza osig pojazdu lub pod katem (patrz
czesc¢ ,4.3.11 Konfigurowanie martwych stref”).

3.5 Przewdd

Przewody powinny by¢ prowadzone w kanatach wzdtuz istniejgcych wigzek przewodéw
W pojezdzie. Ztgcza wymagajg przepustow o $rednicy 24 mm.

Uwaga: e Podczas zwijania nadmiaru przewoddw lub prowadzenia przewodow nalezy

zachowac tagodny promien zagiec¢.

o Unikaj katéw ostrych w poblizu ztgczy.

» Nie ciggnij za ztgcze.

o Upewnij sie, ze wszystkie przewody sa umieszczone w odpowiednim kanale
ochronnym.

o Upewnij sie, ze przewody i ztgcza sg zamocowane z dala od zrédet ciepta, wibraciji,
ruchu i wody.

3.6  Wyswietlacz

3.6.1 Montaz

Wyswietlacz powinien by¢ zamontowany w taki sposob, aby operator pojazdu mégt go
wyraznie widzie¢ we wszystkich srodowiskach i sytuacjach. Wyswietlacz powinien zosta¢
zamocowany w odpowiednim miejscu oraz zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Uwaga: Firma Brigade zaleca montaz wyswietlacza w orientacji gérnej lub bocznej.
Woyswietlacz nie powinien by¢ ustawiony do géry nogami.
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Uchwyt jest mocowany do wyswietlacza metodg blokady wpustu i blokowany $ruba. Uchwyt
mozna oddzieli¢ od wyswietlacza przez wykrecenie sruby i wysunigcie uchwytu do przodu
wyswietlacza. Otwory AMPS moga by¢ uzywane podczas montazu wpuszczanego lub uzycia
dowolnego uchwytu zgodnego ze standardem AMPS (uchwyt nie jest dostarczany przez firme
Brigade).

Uwaga: e W zastosowaniach wymagajgcych duzej odpornosci na wstrzgsy, wibracje lub
skrajne temperatury nalezy zastosowa¢ montaz z uzyciem otworéw AMPS.
* Firma Brigade zaleca montaz sygnalizatora akustycznego w przypadku zastosowania
otworéw AMPS do montazu wpuszczanego.

Uchwyt ma 2 otwory montazowe 4,3 mm do mocowania za pomoca srub M4, np. na desce
rozdzielczej. Podstawe uchwytu wyposazono takze w tasme dwustronng do montazu. W
niektérych przypadkach moze byé konieczne dodatkowe wiercenie i mocowanie za pomocg
Srub.

Gtowica jest regulowana we wszystkich kierunkach do 30° i zabezpieczona nakretka
blokujgca. Nakretka blokujgca powinna by¢ dokrecana wytacznie rekg — nalezy unikac
nadmiernego momentu dokrecania. Gtosnos¢ jest regulowana w zakresie od 66 dB +8 dB do
87 dB +8 dB (wartosci zmierzone w odlegtosci 1 m).

; - i Czerwony wskaznik strefy
Zielony wskaznik strefy 764y wskaznik strefy Najblizsza strefa
Najdalsza strefa wykrywania  gyrefq wykrywania 3 wykrywania 1

Pomaranczowy wskaznik/strefy
Strefa wykrywanid 2

ol
l

Jasngzielony wskaznik strefy
Strefa wykrywania 4

-Czerwona dioda
LED sygnalizacji
btedow

Zielona dioda LED
aktywnosci

Niebieska dioda
LED (zasilanie)

Regulacja gto$nosci
wewnetrznego sygnalizatefa
dzwigkowego
(przycisk)
. Nakretka
Wyjscie bloku?aca
wewnetrznego

sygnalizatora
dzwigkowego (pod

spodem) i< Uchwyt z 2 otworami montazowymi

i taSmg dwustronng
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3.6.2 Funkcje diod LED
Stan Wskazniki strefy lub Odstep
Pl czasowy
. o wskazniki stanu
Funkcja Lokalizacja i czestotliwosé alarmu
€ : sygnalizatora
pulsowania A
dzwiekowego
L Wymagane |Zasilanie (niebieski) T%fﬂ'??gzﬁzsga;f
wytgczenie — 2 '
i wigczenie po: Aktywnos¢ (zielony) Wyt
. i ilani 0,5s
podigczeniu Blad (czerwon Na zmiane Zasilanie U9 Sy
nowego czujnika R € V) i Btad / kazda 0,5 s DOWtOFSZ‘S?n'a co
lub podtgczeniu .
narzedzia Wszystkie Wyt.
konfiguracyjnego wskazniki stref
2. Zasilanie (niebieski)
System Aktywnos¢ (zielony)
wytgczony Btad (czerwony) Wyt. Wyt.
(brak zasilania) Wszystkie
wskazniki stref
3. Zasilanie (niebieski) Swieci
V\i;’gg:y Aktywnos¢ (zielony) Wik, '
podczas testu Btad (czerwony) S\Megs(:ﬁ (Z;Il( 05n gema SWIeil Sprzez
(po witgczeniu W e -
zasilania) szystkie Swieciprzez 1's
wskazniki stref
4. Zasilanie (niebieski) Swieci
. Aktywnos¢ (zielony)
Czuwanie Wt
systemu Btad (czerwony) Wyt vt
Wszystkie
wskazniki stref
5. System aktywny, Zasnanle’(’nlelbleskl) Swieci
brak wykrytych [Aktywnos¢ (zielony)
obiektow Btad (czerwony) Wyt.
(przez wejscie Wszystkie Wyt
aktywacy) wskazniki stref
6. Krvei Zasilanie (niebieski) Swieci
Wykrycie  [Ajtvwnosc (zielony)
w strefie 5 Btad (czerwony) Wyt 1,5x nas
(najdalsza strefa f—2 Ny, i '
wykrywania) Zielony wskaznik Swieci
strefy
7. Zasilanie (niebieski) Swieci
Aktywnos¢ (zielony)
Wykrycie Btad (czerwony) Wyt 2xnas
w strefie 4 Zielony
i jasnozielony Swieci
wskaznik strefy
8. Zasilanie (niebieski) Swieci 2,5x nas
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wskazniki stref

Stan Wskazniki strefy lub Odstep
. s wskazniki stanu czasowy
Funkcja Lokalizacja . AR alarmu
! ! i czestotliwosé .
ulsowania sygnalizatora
p dzwigkowego |
Aktywnos¢ (zielony)
Wykrycie Btad (pzerwony) Wyt
w strefie 3 . Z_|e|onyz L. Er i
jasnozielony i zétty Swieci
wskaznik strefy
9. Zasilanie (niebieski) Swieci
Aktywnos¢ (zielony)
Wykrycie Btad (pzerwony) Wyt
w strefie 2 ~ Zielony, 3xnas
J_asnomelony, 20Mty Swieci
i pomaranczowy
wskaznik strefy
10. Zasilanie (niebieski) Swieci
Aktywnos¢ (zielony)
Biad (czerwony) Wt
Wykrycie
w strefie 1 Zielony, Swieci
(najblizsza strefa| jasnozielony, zétty,
wykrywania) pomaranczowy Swieci
i czerwony
wskaznik strefy
11. Zasilanie (niebieski) Swieci
Wewnetrzny | Aktywnosé (zielony) Wt
biad systemu  [Biad (czerwony) Wt/ 1x na s Swieci przez
podczas 5
aktywnej pracy Wszystkie Swieci 5
systemu wskazniki stref wiecl przez > s
12. Btad systemu |Zasilanie (niebieski) Swieci
podczas Aktywnos¢ (zielony) Wyt 0,5s,
aktywnej pracy | Btad (czerwony) Wt /1xnas powtdrzenia co
systemu Wszystkie Wt 5s
wskazniki stref Y-
13. Btad systemu |Zasilanie (niebieski) Swieci
w stanie Aktywnos¢ (zielony) Wyt
czuwania Btad (czerwony) WL /1xnas Wit.
systemu Wszystkie Wyt

14



Uwaga: Sygnalizator dzwiekowy emituje jeden sygnat dzwiekowy po wyzwoleniu wejscia
aktywacji

System BS-9000-WD dziata na tej samej zasadzie co poprzednie systemy Brigade Backsense
BS-70xx i BS-8000 i zapewnia petng konfiguracje nastepujacych ustawien: odlegtos¢
wykrywania, szeroko$¢ wykrywania, dtugosc¢ stref, dtugo$é martwej strefy, szeroko$¢ martwej
strefy, potozenie martwych stref, dtugo$¢ wyjscia wyzwalania i strefa uruchamiania
sygnalizatora dzwigkowego. Patrz czes¢ ,4 Konfigurowanie systemu BS-9000-WD”.

3.7 Pierwsze wigczenie i test

Po zamontowaniu czujnika i wskaznika nalezy wigczy¢ zasilanie, aby sprawdzi¢ prawidtowe
dziatanie systemu. Po wigczeniu zasilania automatycznie zostanie wykonany test
wyswietlacza polegajacy na wyemitowaniu sygnatu dzwiekowego sygnalizatora i zaswieceniu
czerwonego wskaznika stanu i wszystkich wskaznikéw stref. Po pierwszym podtgczeniu
nowego (nieskonfigurowanego) czujnika konieczne bedzie wytgcznie i ponowne wigczenie
wyswietlacza. Na wyswietlaczu bedg na zmiane $wieci¢ sie diody LED zasilania i btedu
informujgce o koniecznosci wylgczenia i ponownego wigczenia zasilania. Ta procedura jest
konieczna w celu zakonczenia konfiguracji czujnika. Po ok. 5 sekundach powinien swieci¢
wytgcznie wskaznik stanu w kolorze czerwonym. Gdy wejscie aktywacji zostanie uaktywnione
(np. po wybraniu biegu wstecznego i podaniu zasilania na wejscie aktywaciji), wskaznik stanu
zaswieci sie na zielono i w systemie zostanie uruchomiony tryb wykrywania. Nalezy
sprawdzi¢, czy system dziata prawidtowo na otwartym terenie bez zadnych przeszkéd.

3.8 Funkcjonalnosc¢ przycisku gtosnosci

Ze wzgleddw bezpieczenstwa przycisk gtosnosci jest domysinie zablokowany. Aby
odblokowac przycisk gto$nosci, nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk przez 20 sekund. Jesli
w ciggu 10 sekund po odblokowaniu nie zostanie wykonana przez uzytkownika zadna
czynnosc, poziom gtosnosci zostanie zablokowany. Jesli uzytkownik bedzie nadal naciska¢
przycisk po uptywie 20 sekund, wskaznik rozpocznie odliczanie 10 sekund i pozostanie

w stanie zablokowanym. Wyswietlacz zostanie odblokowany po zwolnieniu przycisku.
DomysIny poziom ci$nienia akustycznego (SPL) okreslono jako sredni. Wyswietlacz
przechowuje poprzednie ustawienie poziomu gtosnosci.

Tryb bez wykrywania mozna zdefiniowaé jako aktywne zasilanie bez wykrywania zadnego
obiektu. Aktywne zasilanie nie jest wyzwalane lub wystepujg inne stany, ktére nie powodujg
wystepowania sygnatu dzwigkowego wykrywania.

Tryb wykrywania mozna zdefiniowa¢ jako wyzwalanie aktywnego zasilania i wykrywanie
obiektu.

Podczas demonstracji nowego poziomu gtosnosci uzytkownik nie moze zmienia¢ poziomu
gtosnosci.
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Tryb bez wykrywania (sygnalizator
dzwiekowy nie emituje dzwieku
Sygnalizator dzwigkowy zablokowany

Uzytkownik naciska i zwalnia
przycisk po 20 sekundach, aby
odblokowac¢ sygnalizator
dzwiekowv.

(Sygnalizator dzwiekowy emituje dzwieki
2x1 s przy biezagcym poziomie gtosnosci,
aby wskazac przejscie do stanu
odblokowanego (dzwiek trybu btedu

\wstrzymany).

v v

Tryb wykrywania (sygnalizator
dzwiekowy emituje dzwiek)
[Sygnalizator dzwiekowy zablokowany ]

v

Uzytkownik naciska i zwalnia przycisk
po 20 sekundach, aby odblokowaé
sygnalizator dzwiekowy.

Sygnalizator dzwiekowy emituje dzwieki
2x1 s przy biezagcym poziomie gtosnosci,
aby wskazac¢ przejscie do stanu
odblokowanego (dzwieki wykrywania

przerwane).
Uzytkownik

Uzytkownik naciska
prz: cisk w ciggu 10

(UZytkownik naciska
przycisk w ciggu 10

sekund.
\\
v

Poziom gto$nosci
sygnalizatora
dzwigkowego ulega
zmianie i wystepujg

sygnaty dzwiekowe
przez 2 sekundy,
aby
zademonstrowac
Lzvtkownikowi nowns

(Uzytkownik )
nie wykonat
zadnej
Czynnosci.

nie wykonat

v

(Rozpoczyna sie odliczanie 10 sekund.
Gto$nosc¢ sygnalizatora dzwiekowego
\pozostaje na biezgcym poziomie.

v

\b’fedu wznowiony).

(Sygnalizator dzwigkowy emituje dzwieki
2x1 s przy biezagcym poziomie
gtosnosci, aby wskazac przejscie do
stanu zablokowanego (dzwiek trybu

3.9 Stany btedow

sekund. zadnej

czynnosci.

/P;ziom gtodnosci
sygnatu wykrywania
zostat zmieniony
i nastepuje
demonstracja
noweao poziomu

Rozpoczyna sig odliczanie 10 sekund.
Glosnos¢ sygnalizatora dzwiekowego
pozostaje na biezacym poziomie.

v

Sygnalizator dzwiekowy emituje
dzwieki 2x1 s przy biezacym
poziomie gtosnosci, aby wskazac
przejscie do stanu
zablokowanego (dzwigki

Jesli wyswietlacz informuje o wystgpieniu stanu btedu (patrz cze$¢ ,3.6 Wyswietlacz”), nalezy
sprawdzi¢ nastepujgce potencjalne przyczyny podane ponizej. Jesli blad zostanie usuniety, po
kilku sekundach i wykonaniu testu wyswietlacz powréci automatycznie do normalnej pracy.

¢ Nie podtgczono czujnika lub przediuzacza.
Dziatanie: Sprawdzi¢, czy wszystkie ztgcza sg poprawnie podigczone.
o Brak potgczenia migdzy czujnikiem i wySwietlaczem.
Dziatanie: Upewnic sig, ze ztgcza lub przewdd nie sg uszkodzone.
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e Brak zasilania czujnika.
Dziatanie: Upewnic sie, ze zigcza lub przewdd nie sg uszkodzone.

e Btad komunikacji CAN z czujnikiem.
Przewdd zostat poprowadzony lub system zostat zainstalowany zbyt blisko zrodta
zaktécen elektromagnetycznych w pojezdzie.
Dziatanie: Zmieni¢ potozenie danej czesci systemu.

e Uszkodzenie danych w czujniku.
Dziatanie: Skontaktowac sie z firma Brigade, aby uzyska¢ pomoc.

¢ Jesli do systemu podtgczono 2 czujniki (rozne identyfikatory czujnikéw), zostanie
wyswietlony tryb btedu.

Dziatanie: Wymontowac jeden czujnik, a nastepnie wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ system.

System Brigade Backsense® nie umozliwia samodzielnego zdiagnozowania potencjalnych
probleméw wykrywania przez czujniki, spowodowanych gromadzeniem sie lodu,
zanieczyszczen, bfota lub ulewnego deszczu czy zanurzenia w wodzie, co moze mie¢
niekorzystny wptyw na dziatanie systemu. Nalezy postepowac zgodnie z informacjami
podanymi w czesci ,5 Testowanie i konserwacja”.
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4 Konfigurowanie systemu BS-9000-WD

W tej czesci opisano konfigurowanie systemu Brigade Backsense® BS-9000-WD.

4.1 Wymagania systemowe dotyczace komputera

System wymaga komputera osobistego wyposazonego w gniazdo USB 2.0 typu A, ktére
umozliwi podigczenie ztgcza interfejsu programowania na wskazniku. Nalezy uzyé przewodu
USB ze standardowg wtyczka USB typu A i typu mini-B, ktory jest dostarczany wraz

z systemem BS-WD-01.

Narzedzie konfiguracyjne jest zgodne z systemami operacyjnymi Microsoft Windows 7 i 10
(wersje 32-bitowe lub 64-bitowe).

4.2 Instalacja oprogramowania

Instalacja oprogramowania wymaga wykonania dwéch czynno$ci. Najpierw nalezy
zainstalowac sterownik przejsciéwki USB na port szeregowy, a nastepnie zainstalowa¢
narzedzie konfiguracyjne. Pliki instalacyjne mozna znalez¢ na stronie internetowej
brigade.com.pl lub na no$niku BS-WD-USB (Patrz ,2. Zawarto$c¢”).

4.2.1 Instalacja sterownika przejscidowki USB na port szeregowy

Sterownik przejsciowki USB na port szeregowy jest konieczny do zapewnienia komunikaciji
miedzy komputerem a systemem BS-WD-01. Sterownik jest dostepny w witrynie opcjonalnego
systemu BS-WD-USB i firmy Brigade. Nalezy go zainstalowa¢ przed podtgczeniem
przewoddéw do komputera.

Przejdz do folderu ,Driver”, a nastepnie kliknij dwukrotnie i uruchom plik
,PL2303_Prolific_Driverinstaller_v1.9.0".

23
g)B

PL2303_Prolific_D
riverinstaller_v1.9.
Oexe

Kliknij przycisk ,Dalej >”.

Welcome to the InstaliShield Wizard for PL-2303
USB-to-Serial

11 PL-2303 U SB-to-Serial

The
on ol click Next
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Postepy instalacji beda wyswietlane w sposoéb przedstawiony na ponizszych ilustracjach:

Setup Status

PL-2303 USB lis canfiguring your new

Installs hiskd

Setup Status

PL-2303 configuring your new

Installshiekd

Cancel

Po zakonczeniu instalacji kliknij przycisk ,,Zakoncz”:

Installs hield Wizard Complete

The Istallshiskd Wizard has successiully installed PL-2303
USB-to-Serial Click Firish to exit the wizard.

<Back Cancel

W przypadku problemdéw z instalacjg sterownika wiecej informacji mozna znalez¢ w folderze
LDriver’, w dokumencie ,PL2303 Windows Driver User Manual v1.9.0.pdf".

[ PDF [

PL2303 Windows
Driver User
Manual
v1.9.0.pdf

W razie watpliwosci, czy instalacja zostata zakonczona powodzeniem, postepuj zgodnie
z instrukcjami przedstawionymi w czesciach ,4.3 Obstuga oprogramowania narzedzia

19



konfiguracyjnego” i ,4.3.1 Identyfikowanie numeru portu COM”, aby sprawdzi¢ poprawnos$¢
instalacji i wlasciwosci portu.

4.2.2 Instalowanie oprogramowania narzedzia konfiguracyjnego

Otworz zawartos¢ pamieci USB, przejdz do folderu ,ConfigTool”, a nastepnie kliknij
dwukrotnie i uruchom plik ,setup”.

=1
.\D
setup.exe

W niektorych przypadkach moze zosta¢ wyswietlone ostrzezenie o podpisie cyfrowym. Kliknij
przycisk ,Uruchom”, aby kontynuowac instalacje. Jesli nie masz pewnosci lub obecne
uprawnienia uzytkownika nie umozliwiajg przeprowadzenia instalacji, skontaktuj sie z dziatem
informatycznym lub osobg o odpowiednich umiejetnosciach w zakresie obstugi komputera.

We can't verify who created this file. Are you sure you want to
run this file?

@ Name: V:\ConfigToolsetup.exe
Type: Application

From: Vi

Iocations you don't recognize can hamn yaur PC. Orly run this fie i

I@\ This file is in a location outside your local network. Files from
\
v you trust the location. What s the risk?

Kliknij przycisk ,Dalej >”.

Welcome to the Configuration Tool Setup Wizard rJ

The installer will quide you thiough the steps required to install Configuration Tool on your computer.

\W#BRNING: This computer progran is protected by copyright law and intemational reatiss.
Unauthorized duplication o cistribtion of this program, or any portion of it may result in severe civi
or ciiminal penalies, and will be piosecuted to the maximum extent possible under the law.

Cancel ] [ <Back Ne> |
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Zaznacz pole wyboru, aby utworzy¢ ikone na pulpicie, a nastepnie kliknij przycisk ,Dalej >”.

Desktop Shortcut

Create host tool shortcur on the desklop?

(Create Shorteut on Desktop

[ concel | [ <Bax | [ mes> ]

Zmien lub potwierdz prawidtowg lokalizacje folderu instalacji, a nastepnie kliknij przycisk ,Dalej
>”. Lokalizacjg domysing przedstawiono ponize;j.

Select Installation Folder

The installer wil install Configuration Tool to the folloving folder.

Ta installin this Folder, click "Nest", To instal to a diferent felder, enter it below or click "Browse".

Folder

C:\Progyam Files (+86]\Grigade* Corfigurstion Toof Biowse.
Instal Corfiguration Toolfor yourseF, orfor anyone who uses this compuer:

© Everyone

© dustme.

Cancel | [ <mack | [ He> ]

Potwierdz instalacje, klikajac przycisk ,Dalej >:

Confirm Installation

The installer is ready to instal Canfiguration Tacl en pour computer.

Clik "Next" to start the installation.

Cancel | [ <Back | [ Met> ]
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Postepy instalacji beda wyswietlane w sposob przedstawiony ponize;j:

Installing Configuration Tool ==

Configuration Toolis being instalied

Please v,

Po zakonczeniu instalaciji kliknij przycisk ,,Zamknij”:

Installation Complete r

Corfiguration Tool has been successfull instalied.

Click "Clase” 1o it

== T

Ikone pulpitu przedstawiono ponizej:

BRIGADE

Configuration
Tool

4.3 Obstuga oprogramowania narzedzia konfiguracyjnego

Podtacz wyswietlacz do komputera za pomocg dostarczonego przewodu BS-USB-A-01 za
pomoca ztgcza USB na przewodzie elastycznym wyswietlacza.

Uwaga: Przed podtgczeniem upewnij sie, ze system Brigade Backsense® jest wigczony
i aktywny — wskaznik stanu zasilania powinien $wieci¢ ciggle na niebiesko, a wskaznik
stanu aktywnosci powinien $wieci¢ ciggle na zielono.

4.3.1 Identyfikowanie numeru portu COM

Aby sprawdzi¢ numer portu COM, uzytego do podtgczenia systemu Brigade Backsense® do
komputera, nalezy utworzy¢ ,Menedzer urzadzen” w systemie Windows.

Kliknij przycisk menu Start w systemie Windows (zwykle znajduje sie w lewym dolnym rogu
ekranu) i wybierz polecenie ,Uruchom...”. W oknie dialogowym ,Uruchom” wpisz
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,devmgmt.msc”, a nastepnie kliknij przycisk ,OK”, co spowoduje otworzenie Menedzera

urzgdzen.

Default Programs
Help and Support

Run...

IShutdown | » |

——  Typethe name of a program, folder, document, or Intemet
M= resource, and Windows will open it for you.

Open:  devmgmtmsc -

) This task will be created with administrative privileges.

[ ok ][ canca | [ Browse.

W oknie Menedzera urzadzen kliknij pozycje ,Porty (COM i LPT)” i odszukaj ,Prolific USB-to-
Serial Com Port (COM##)". ,##” reprezentuje numer portu, do ktérego jest obecnie
podtaczony wskaznik w komputerze. Zapamigtaj ten numer, poniewaz bedzie pozniej
potrzebny w czesci ,4.3.4 Nawigzywanie potgczenia z systemem Brigade Backsense®

System”. Na ilustracji ponizej numer portu to ,3”, ale moze by¢ tez inny.

| PE—C———

Action View Help
| m Hm|&
A

@ Batienes

B Biometic Devices

1) Blueteoth Radios

B Computer

a Disk diives

R, Dicpley adapters

<L) DVD/CO-ROM drives:

05 Human Intertace Devices
o OB ATA/ATAP] controllers

§ IEEE13M Bus host controllers
5 tmaging deviees

= Keyboards

1) Mice and other painking devices
& Moniters

A Network adapters

B Portsble Devices

< T3 Pralfic USE-to-Serisl Comm Fu

A Softing Nelcou FNEete
& Sound, video snd game contraliers
8 System devices

§ Universs Seinl Bus comtrollers
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4.3.2 Przeglad interfejsu uzytkownika

Narzedzie konfiguracyjne sktada sie z wielu okien podrzednych. Okna podrzedne sg uzywane
do wyswietlania lub zmiany konfiguracji. Typowe zastosowanie przedstawiono ponizej.

I ..... Otsconnected I D

Obszar menu oznaczony literg ,A” umozliwia otwieranie réznych okien, aby wyswietlic,
zmieni¢ lub aktywowa¢ odpowiednig funkcje.

Do definiowania obszaru wykrywania stuzy jedno okno podgladu (patrz okno oznaczone literg
,B” na ilustracji powyzej), zawierajgce graficzng reprezentacje obszaru wykrywania, oraz
jedno okno konfiguracji (patrz okno oznaczone literg ,C” na ilustracji powyzej) do
wprowadzania wartosci. Do konfiguracji martwej strefy istnieje réwniez jedno okno widoku

i jedno okno ustawien (nie pokazano powyzej). Wigkszos¢ kluczowych funkcji
konfiguracyjnych jest powtérzona w oknach widoku. Wiecej informacji podano w nastepnych
czesciach.

Pasek stanu oznaczony literg ,D” zawiera wiele réznych informaciji, np. stan potaczenia.

4.3.3 Menu gtéwne

Menu gtéwne zawiera cztery opcje: ,System”, ,View” (Widok), ,Setup” (Konfiguracja) i ,About”
(Informacje).

I8 Brigade

]3.:tez‘n View Setup About

Menu System jest uzywane do zarzgdzania potgczeniem miedzy narzedziem konfiguracyjnym
a systemem Brigade Backsense®, odczytywania i zapisywania konfiguracji w systemie,
wczytywania i zapisywania danych konfiguracyjnych z/do pliku, zamykania okna aktywnego
widoku lub konczenia pracy z programem.

Menu View (Widok) umozliwia otwieranie okna Detection Zone (Strefa wykrywania) i okna
Blind Zone (Martwa strefa).

Menu Setup (Konfiguracja) umozliwia otwieranie okien konfiguracji stref wykrywania

i martwych stref.

Menu About (Informacje) zawiera informacje o wersji narzedzia konfiguracyjnego

i oprogramowania wskaznika LED.
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4.3.4 Nawigzywanie pofaczenia z systemem Brigade Backsense®
System

Podtgcz wskaznik do komputera za pomocg przewodu BS-USB-A-01 dostarczonego
z systemem Brigade Backsense® BS-9000-WD.

Uwaga: Przed podtgczeniem upewnij sie, ze system Brigade Backsense® jest wiaczony
i aktywny — wskaznik stanu zasilania powinien swieci¢ ciggle na niebiesko, a wskaznik
stanu aktywnosci powinien $wieci¢ ciagle na zielono.
Przed podtaczeniem narzedzia konfiguracyjnego do wskaznika nalezy wybraé prawidtowy
numer portu COM. W czesci ,4.3.1 Identyfikowanie numeru portu COM” opisano spos6b
znalezienia prawidtowego numeru portu.
Kliknij w obszarze menu pozycje ,System”, a nastepnie polecenie ,,Connect Sensor” (Podtgcz
czujnik). Zostanie otwarte okno konfiguracji portéw COM (moze to potrwac kilka sekund,
poniewaz komputer sprawdza dostepne porty COM). Z listy rozwijanej nalezy wybra¢
wczesniej zidentyfikowany port COM, a nastepnie klikng¢ przycisk ,OK”.

Il Brigade
System | View Setup About

Connect Sensor

v | Disconnect Sensor

Write Configuration

Read Configuration

Connection Inherfa

Save Configuration

Load Configuration

Close
| Exit

Konfiguracje portu COM nalezy wykonywa¢ po kazdym otworzeniu narzedzia
konfiguracyjnego. Jesli zostanie wybrany nieprawidtowy port COM, zostanie wyswietlone
ponizsze okno btedu:

No valid COM port
/A% No radar system connected

Po podtgczeniu automatycznie zostanie wykonany odczyt i zostanie wyswietlone okno
konfiguracyjne:

The confiauration has been read

Na pasku stanu, w prawym dolnym rogu okna gtéwnego, zostanie wyswietlony komunikat
,Connected” (Potgczono):

Connected

Wskaznik stanu bedzie wylgczony, gdy narzedzie konfiguracyjne bedzie podtgczone.
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4.3.5 Odtgczanie od systemu Brigade Backsense®

Przed fizycznym odtgczeniem przewodu USB od wskaznika lub komputera nalezy uzyé¢
polecenia ,,Disconnect sensor” (Odtacz czujnik) w narzedziu konfiguracyjnym. Kliknij
obszar menu ,System”, a nastepnie polecenie ,Disconnect Sensor” (Odtgcz czujnik) — patrz
ilustracja ponizej. Symbol zaznaczenia informuje o biezgcym stanie potgczenia danych. Po
odtgczeniu od komputera wskaznik zostanie automaticznie zresetowany.

IH Brigade

VIEW Setup About

Connect Sensor

Disconnect Sensor

‘Write Configuration

Read Configuration

Save Configuration

Load Cenfiguration

Close

Exit

Ostrzezenie

¢ Jesli system Brigade Backsense® zostanie fizycznie odtaczony od przewodu USB
lub komputera, gdy narzedzie konfiguracyjne jest potaczone, konieczne bedzie
wylaczenie i ponownie wiaczenie zasilania systemu w celu przywrécenia
funkcjonalnosci urzadzenia (odtacz system od zasilania, np. wylacz i ponownie
wiacz zapton pojazdu; ponowna aktywacja za posrednictwem wejscia aktywacji
nie spowoduje uruchomienia systemu).

o W takim przypadku wszystkie zapisane dane konfiguracyjne zostang usuniete.

4.3.6 Zapisywanie konfiguracji w systemie Brigade Backsense®

Upewnij sie, ze narzedzie konfiguracyjne jest potaczone. Po zakonczeniu wszystkich
wymaganych konfiguracji wszystkie ustawienia mozna zaprogramowac¢ w systemie Brigade
Backsense®. Kliknij w obszarze menu pozycje ,System”, a nastepnie polecenie ,Write
Configuration” (Zapisz konfiguracje); spowoduje to przestanie konfiguracji do systemu Brigade
Backsense®. Po zapisaniu konfiguraciji i wy$wietleniu okna potwierdzenia kliknij przycisk ,OK”.
Patrz ilustracje ponizej.

Ostrzezenie
« Pamietaj, aby przed fizycznym odtgczeniem przewodu USB od wyswietlacza lub
komputera uzy¢ polecenia ,,Disconnect sensor” (Odtacz czujnik) w narzedziu
konfiguracyjnym. Szczegotowe informacje podano w czesci ,,4.3.5 Odiaczanie od
systemu Brigade Backsense®”.

| Brigade

[System | View Setup About

v Connect Sensor N
. oo

Disconnect Sensor TR

Write Configuration

The confiauration has been written
Read Configuration

Save Configuration

Load Configuration

Close
Exit
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4.3.7 Odczytywanie konfiguracji z systemu Brigade Backsense®

Upewnij sie, ze narzedzie konfiguracyjne jest potgczone. Kliknij w obszarze menu pozycje
,System”, a nastepnie polecenie ,Read Configuration” (Odczytaj konfiguracje). Spowoduje to
odczytanie konfiguracji z wyswietlacza. Jest to przydatne, gdy konfiguracje nalezy
zmodyfikowac lub skopiowac z jednego systemu do innego lub zapisa¢ w pliku w celu
wykorzystania jej w przysztosci. Po odczytaniu konfiguracji zostanie wyswietlone
potwierdzenie. Patrz ilustracje ponizej.

Uwaga: Po potaczeniu systemu Brigade Backsense® z narzedziem konfiguracyjnym, patrz
czes¢ ,4.3.4 Nawigzywanie potgczenia z systemem Brigade Backsense® System”,
konfiguracja zostanie automatycznie odczytana.

w0 o
View Setup About
¥ | Connect Sensor
Disconnect Sensor R —
S tigEiEY The confiauration has been read
Read Configuration
Save Configuration
Load Configuration
Close
Exit

4.3.8 Zapisywanie konfiguracji w pliku

Wszystkie ustawienia wystepujgce w narzedziu konfiguracyjnym mozna zapisa¢ w pliku

w dowolnej chwili, niezaleznie od stanu potgczenia z systemem. Plik jest zapisywany

w formacie, ktéry mozna odczytac¢ wytgcznie w narzedziu konfiguracyjnym.

Pliki konfiguracyjne systemu BS-8000D sg zgodne z systemem BS-WD-01 i odwrotnie.
Kliknij w obszarze menu pozycje ,System”, a nastepnie polecenie ,Save Configuration”
(Zapisz konfiguracje). Spowoduje to otworzenie okna wyboru lokalizacji zapisu i nazwy pliku.

LI
[System | View Setup About
v | Connect Sensor

Disconnect Sensor

Write Configuration

Read Configuration
Save Configuration
Load Cenfiguration

Close

Exit
!I :

4.3.9 Woczytywanie konfiguracji z pliku

Wszystkie ustawienia w narzedziu konfiguracyjnym mozna wczyta¢ z wczesniej zapisanego
pliku. Funkcja wezytywania jest obstugiwana niezaleznie od stanu potgczenia z systemem
Brigade Backsense®. Biezgce ustawienia w narzedziu konfiguracyjnym zostang utracone.

Pliki konfiguracyjne systemu BS-8000D s3g zgodne z systemem BS-WD-01 i odwrotnie.

Kliknij w obszarze menu pozycje ,System”, a nastepnie polecenie ,Load Configuration”
(Wczytaj konfiguracje). Spowoduje to otworzenie okna wyboru lokalizacji wezytywania i nazwy
pliku.
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View Setup About
Connect Sensor
Disconnect Sensor
‘Write Configuration
Read Configuration
Save Configuration
Load Configuration
Close

| Bt

4.3.10 Konfigurowanie obszaru wykrywania

Uwaga: Podczas konfigurowania strefy wykrywania i martwych stref wszystkie wymiary sg
przyblizone.
Wszystkie podane wymiary wykrywania obiektéw sg znamionowe i mogg ulegac
istotnym zmianom w zaleznosci od wielu parametréw. Wiecej informacji mozna znalez¢
w czesci ,1.2.2 Czynniki wplywajgce na wykrywanie obiektow”.

4.3.10.1 Wyswietlanie stref wykrywania

Kliknij w obszarze menu pozycje ,View” (Widok), a nastepnie polecenie ,Detection Zone”
(Strefa wykrywania), aby otworzyé okno widoku ,Detection Zone” (Strefa wykrywania). W tym
oknie jest wyswietlana biezgca odlegtosc¢ i szeroko$¢ wykrywania w strefach. Domysina
konfiguracja dla systemu BS-9000-WD to 10 m x 7 m we wszystkich 5 strefach réwnomiernie
podzielonych co 2 m, jak pokazano ponize;.

7 Detection Zone = 2]

Remaining unused Detection Zone Length: 20.0m

Detection Zone 1

Detection Zone 2

System Setup_ About Detection Zone 3

Detection Zone
Blind Zone

Detection Zone 4

Detection Zone 5

Detection Zone Width: 7.0m Total Detection Length use;
Trigger Output Length: 10.0m Max. Total Detection Length: 3
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4.3.10.2 Konfigurowanie stref wykrywania

Kliknij w obszarze menu pozycje ,Setup” (Konfiguracja), a nastepnie polecenie ,Detection
Zone” (Strefa wykrywania), aby otworzy¢ okno konfiguracyjne ,Setup - Detection Zone”
(Konfiguracja — Strefa wykrywania). Jest ono uzywane do konfigurowania kazdego
parametru: ,Detection Zone Length” (Dtugos¢ strefy wykrywania), ,Quick Zones Detection
Area Length” (Dlugos$¢ obszaru wykrywania szybkich stref), ,Detection Zone Width”
(Szerokos¢ strefy wykrywania), , Trigger Output Length” (Dlugos$¢ wyjscia wyzwalania) oraz
,Buzzer Starting Zone” (Strefa poczatkowa sygnalizatora dzwiekowego).

Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length I
Detection Zone 1 2.0 ~lm & None
Detection Zone 2 2.0 m  3m  15m
B Detection Zone 3 20 “Im
SEr Us ot DetectionZone 4 |20 “Im
Detection Zone C sm © 25m
Blind Zone Detection Zone 5 20 “Im
C 10m © 30m
Total Detection Length used: 10.0 m
Detection Zone Width: [7.0 <] m  Trigger Output Length: [10.0 ] m
Buzzer Starting Zone: |5~
Apply Cancel

4.3.10.3 Diugosc¢ obszaru wykrywania

Dtugos¢ obszaru wykrywania mozna ustawi¢ na dwa sposoby: konfigurujac kazdg strefe
osobno za pomocg opgciji ,Detection Zone Length” (Dlugos¢ strefy wykrywania) lub za pomocg
opcji ,Quick Zones Detection Area Length” (Dlugos$¢ obszaru wykrywania szybkich stref).

4.3.10.4 Konfiguracja dtugosci strefy wykrywania

Umozliwia indywidualne ustawienie kazdej z pieciu stref. Kazda strefa oferuje zasieg od 1,0 m
do 26,0 m, ktéry mozna wybra¢ za pomocg menu rozwijanych. Catkowita dtugo$é nie moze
przekroczy¢ 30 m. Na ilustracji ponizej przedstawiono konfiguracje stref o dlugosciach od

1,0 m do 5,0 m i catkowitej dtugosci wykrywania obejmujacej 15,0 m. Klikniecie przycisku
LApply” (Zastosuj) po dokonaniu wyboru spowoduje zmiane wyswietlanego ksztattu stref

w odpowiednim oknie widoku.

Setup - Detection
Detscton Zons Length Quick Zones Detection Ares Length
Datacton Zone 1 [ |10 m @ Nane
Datacton Zona 2 § [20 Zm ¢ am e
Detection Zone 3 3.0 =m

©am © 20m
Detecton Zone 4 f 140 =lm
[ « s5m © 25m

Detacton Zone 5 l |50 =m

© 10m © 30m
Total Datection Length used: 15.0m

Detection Zone Width: [7.0 ]  Trigger Output Length: [15.0 +]

Buzzer Starting Zone: [5 7]
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B | Detection Zone

Detection Zone 3

Detection Zone 4

Detection Zone 5

Zon ith. m
tput Length: 15.0m

Remaining unused Detec. on Zone Length: 15.0m

n Length used: 15.0m
Total Detection Lengtt n

4.3.10.5 Diugos¢ obszaru wykrywania szybkich stref

Dostepnych jest osiem ,szybkich stref’, stanowigcych wstepnie skonfigurowane strefy, ktére
mozna wybrac, klikajgc odpowiednie pole wyboru obok zgdanej odlegtosci. Uzycie tej opcji
spowoduje okreslenie catkowitej dlugosci i utworzenie pieciu réwnych stref. Opcja ta nie ma
wpltywu na szeroko$¢, diugo$¢ wyjscia wyzwalania ani na strefe poczatkowa sygnalizatora
dzwigkowego, ktére nadal nalezy ustawi¢ recznie w zaleznosci od potrzeb.

Jesli dtugosc jednej ze stref zostanie zmieniona, w opcji ,Quick Zones Detection Area Length”
(Dtugos¢ obszaru wykrywania szybkich stref) zostanie przywrécona warto$é ,None” (Brak).
Ponizej na ilustracji po lewej i prawej stronie przedstawiono oraz wyrézniono elementy
odpowiednio przed i po recznej zmianie opciji ,Detection Zone 1” (Strefa wykrywania 1).

Uwaga: Dlugosé¢ wyjscia wyzwalania zostanie automatycznie skrécona, jesli catkowita

odlegtos¢ wykrywania ulegta skréceniu.

==

Setup - Detection Zone.

Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 1 2.0 hd  None
Detection Zone 2 2.0 hd £ am £ 15m
Detection Zone 3 |2.0 ©

« 4m © 20m
Detection Zone 4 2.0 hd

C 5m " 35m
Detaction Zone 5 2.0 hd

Total Detaction Length used: 10.0 m

Detection Zone Width: |7.0 ~|  Trigger Output Length: [10.0 =]

Buzzer Startng Zone: |5~

Cancel

e e S~

Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 2 2.0 im

€ 3m " 15m
Detection Zone3 /2.0 Tm

© 4m = 20m
Detection Zone 4 |2.0 I m

© 5m " 25m
Detection Zone 5 2.0 ~|m

© 10m ¢ 30m

Total Detection Length used: 9.5 m

Detection Zone Width: [7.0  ~| ;@ Triager Output Length:

Buzzer Startng Zone: |5 ¥

Apply

Cancel
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4.3.10.6 Szerokos$¢ strefy wykrywania

Szerokos$¢ strefy wykrywania wynosi od 2,0 m do 10,0 m i zalezy od wartosci wybranej w opcji
,Total Detection Length” (Catkowita odlegto$¢ wykrywania). Umozliwia ustawienie catkowitej
szerokosci wykrywania do okreslonego zastosowania, odpowiednio do potrzeb. Wybierz
wymagang szerokos$¢ strefy wykrywania z listy rozwijanej, a nastepnie kliknij przycisk ,Apply”
(Zastosuj).

Szerokos$¢ wykrywania mozna ustawi¢ np. jako przyblizong szerokos¢ pojazdu.

Setup - D_@
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 1 0.6 ~Im € MNone
Detection Zone 2 0.6 M @ 3m © 15m

Detection Zone 3 0.6 M

 4m  20m
Detection Zone 4 0.6 “I'm

© sm  25m
Detection Zone 5 0.6 “I'm

C 10m C 30m

Total Detection Length used: 3.0 m

Detection Zone Width: (7.0 v| Trigger Output Length: (3.0 ~| o
20 4
Buzzer Starting Zone: |4 ¥

] onea

Uwaga: System Brigade Backsense® automatycznie dostosuje minimalng szerokos¢ do
wyzszej wartosci dla wiekszej odlegtosci wykrywania.

Diugos¢ stref wykrywania Ograniczenia szerokosci strefy
[m] wykrywania [m]

od 3 do 4 od 2 do 10

od 4,5do5 od 2,5 do 10
od5,5do7 od 3 do 10

od 7,5do 9,5 od 3,5 do 10
od 10 do 12,5 od 4 do 10

od 13 do 14,5 od 4,5 do 10
od 15 do 17 od 5 do 10
od 17,5 do 20 od 6 do 10
od 20,5 do 30 od 7 do 10

4.3.10.7 Dtugos¢ wyjscia wyzwalania

Dlugosc¢ wyjscia wyzwalania jest ustawiana w miejscu, w ktérym wyjscie wyzwalania ma
zadziata¢ w obszarze wykrywania. Wybierz zadang dtugos$¢ wyjscia wyzwalania z listy
rozwijanej, a nastepnie kliknij przycisk ,Apply” (Zastosuj). Mozna wybra¢ wartos$¢ z zakresu od
1 m do wartosci wybranej w ramach opcji , Total Detection Length” (Catkowita odlegto$é
wykrywania).

Przyktadowo na ilustracji ponizej przedstawiono odlegtos¢ wykrywania ustawiong na 3 m

i dtugos¢ wyjscia wyzwalania ustawiong na 2,0 m (wyréznione). Wyswietlacz LED zaswieci sie
i wyemituje sygnat dzwigkowy na poczatku wykrywania (3,0 m), ale wyjscie wyzwalania nie
zadziata, dopoki wykryty obiekt nie poruszy sie w odlegtosci 2,0 m od czujnika.
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Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 1 0.6 |m © None

Detecton Zone 2 |06 T . o
Detecton Zone 3 |06 T

 am  20m
Detecton Zone 4 |06 “|m

 sm  25m
Detection Zone 5 0.6 | m

 10m © 30m

Total Detection Length used: 3.0 m

Detection Zone Width: [2.0  ~|

Cancel

Apply

4.3.10.8 Strefa poczatkowa sygnalizatora dzwiekowego

Strefa poczatkowa sygnalizatora dzwigkowego jest ustawiona w punkcie, w ktérym
sygnalizator dzwiekowy wskaznika zacznie emitowac sygnat dzwigkowy. Wybierz zgdang
strefe poczatkowg sygnalizatora dzwigekowego z listy rozwijanej, a nastepnie kliknij przycisk
LApply” (Zastosuj).
W przykfadzie ponizej przedstawiono dlugos¢ strefy wykrywania 10,0 m z ustawiong strefa
poczatkowg sygnalizatora dzwiekowego ustawiong dla strefy 3. Oznacza to, ze wskaznik
bedzie wyswietla¢ wylgcznie ostrzezenia Swietlne za pomoca wskaznikéw stref, dopoki
wykryty obiekt nie znajdzie sig¢ w strefie wykrywania 3 i zotty wskaznik zacznie swieci¢. W tym
momencie z sygnalizatora zostanie wyemitowany sygnat dzwigekowy.
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 3 2.0 “Im

C 4m  20m
Detecton Zone 4 |20 “Im
€ 5m ¢ 25m
Detecton Zone 5 |20 “Im
& 10m £ 30m
Total Detection Length used: 10.0 m
Detection Zone Width: [7.0 v| Trigger Output Length: [10.0 ~|

4.3.11 Konfigurowanie martwych stref

4.3.11.1 Zalezno$¢ miedzy martwa strefg a obszarem wykrywania

System Brigade Backsense® BS-9000-WD umozliwia ustawienie w obszarze wykrywania
komorek martwych stref, ktére bedg ignorowane. Mozna skonfigurowaé rézne rozmiary

i wybiera¢ okreslone strefy w celu dopasowania do réznych warunkéw. Obszar wykrywania
i martwa strefa sg symetryczne wzgledem tej samej osi.

Na ilustracji ponizej przedstawiono obok siebie w narzedziu konfiguracyjnym przyktad okien
widoku dla wiekszego obszaru wykrywania (10 m x 7 m) w poréwnaniu z mniejszym
obszarem martwej strefy (3 m x 2 m).
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# | Detection Zane o 2=

Remaining unused Detection Zone Length: 20.0m

Detection Zone 1

on Zone 2

on Zone 3

on Zone 4

ction Zone 5

Detection Zone Width: 7.0m Total Detection Length u
Trigger Qutput Length: 10.0m WMax Total Detection Length: 30m

7| Blind Zone = [

Remaining unused Blind Zone Length:7.0m

Blind Zone 1

Blind Zone 2

Blind Zone 3

Blind Zone 4

Blind Zone 5

Blind Zone Width:2.0m Blind Area Total Length:3.0m

Detection Zone Width:7.0m Total Detection Length used:10.0m
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Na nastepnej ilustracji przedstawiono rzeczywistg zalezno$¢ miedzy dwoma ilustracjami
w narzedziu konfiguracyjnym.

................ DETECTION -
- cIONE1 - - -

DETECTION ZONE 2

DETECTION ZONE 3.

Na ilustracji powyzej obszar martwe;j strefy ustawiono jako 3,0 m x 2,0 m przed czujnikiem.
Obszar martwej strefy podzielono na 5 stref wzgledem dtugosci i na 4 strefy wzgledem
szerokosci.

4.3.11.2 Wyswietlanie i konfiguracja martwych stref

Strefy mogg mie¢ rézng dtugosc, jesli konieczna jest konfiguracja reczna (ponizej, po lewej
stronie). Jesli zostanie uzyta opcja ,Quick Zones Blind Length” (Dtugo$¢ obszaru szybkich
martwych stref), wszystkie strefy zostang réwnomiernie podzielone na catej dtugosci martwe;j
strefy (ponizej, po prawej stronie).

Szeroko$¢ martwej strefy mozna ustawi¢ za posrednictwem menu rozwijanego.
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j Blind Area <= Detection Area j Blind Area <= Detection Area

Quick Zones Blind Area Length
" Mone

( Blind Zone Length \ Quick Zones Blind Area Length Blind Zone Length
BindZzore 1 |10 *|m &' None BindZone 1 |0.6 ¥

Bindzone2 |10 ¥|m € 3m C 1sm BindZone 2 |06 ¥
BindZzore 3 |15 Tim £ 4m " 20m Bind Zone 3 |08
BindZore 4 |20 *|m £ sm " 25m gindzore 4 |06 ~|m

BindZone 5 |25 T|m " 10m « 30m Bind Zone 5 |26 T|m

2.5 [P

30

5 20 Tlm glind Zone Width:|2.0

% Blind Cels Selection
1 2 ) =] ™4 M1 M2 3 a4
me e Lz rs Ms e rz e
] 1.0 i 1z ] 1.0 i 1z
13 s [M1s s I 13 14 " 15 s
17 s Mo 20 17 s Mo 20

conce Cance

4.3.11.3 Wybér komérek martwej strefy

Po ustaleniu obszaru martwej strefy mozna niezaleznie wybraé poszczegolne komérki, aby
usung¢ dany obszar ze strefy wykrywania. Kazdy obiekt w wybranej komorce martwej strefy
zostanie zignorowany w przypadku wykrycia.

Kazdg komérke mozna wybra¢ w oknie konfiguracji za pomocg przedstawionych pél wyboru.
Pola wyboru bezposrednio dotyczg komdrek przedstawionych w oknie widoku martwej strefy.
Po wybraniu odpowiednich komérek kliknij przycisk ,Apply” (Zastosuj) — tekst komarki
zostanie oznaczony kolorem czerwonym, co oznacza wybranie danej komérki (patrz ilustracje
ponizej). Aby usung¢ wybranag komorke, wystarczy usungé zaznaczenie odpowiedniej komorki
i klikngé przycisk ,Apply” (Zastosuj).

Ostrzezenie
o Kazdy obiekt w komérce martwej strefy moze maskowac obiekt znajdujacy sie
w wiekszej odlegtosci od czujnika. Takie maskowanie wystepuje najczesciej na
linii wzroku od miejsca montazu czujnika, ale moze mie¢ réwniez wptyw na inne
obszary znajdujace sie w poblizu.
* Upewnij sie, czy dokladnie sprawdzono prawidtowe funkcjonowanie kazdej

martwej strefy zarowno w przypadku pojazdu nieruchomego, jak i pojazdu
w ruchu.
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5 Testowanie i konserwacja

5.1 Instrukcje dla operatora

Te informacje sg przeznaczone dla operatora pojazdu, w ktérym zainstalowano system
Brigade Backsense®:

1) System Brigade Backsense® to system wykrywania obiektéw i nie powinien by¢
traktowany jako podstawowy srodek zapewniajacy bezpieczng eksploatacje pojazdu. W
potaczeniu z innymi zastosowanymi rozwigzaniami i procedurami bezpieczenstwa, system
utatwia zapewnienie bezpiecznej eksploatacji pojazdu wzgledem otaczajgcych go oséb
i obiektow.

2) Testowanie i inspekcja systemu powinny by¢ wykonywane zgodnie z informacjami
przedstawionymi w tym podreczniku. Kierowca i operator sa odpowiedzialni za
dopilnowanie, aby system Brigade Backsense® byt uzywany zgodnie z przeznaczeniem.

3) Zaleca sie, aby operatorzy uzywajacy tego urzadzenia sprawdzali prawidtowos$¢ jego
dziatania na poczatku kazdej zmiany.

4) Wyzszy poziom bezpieczenstwa zalezy od prawidtowego dziatania tego produktu zgodnie
z niniejszymi instrukcjami. Nalezy bezwzglednie przeczytac¢ i zrozumie¢ wszystkie
instrukcje dostarczone z systemem Brigade Backsense® oraz ich przestrzegac.

5) System Brigade Backsense® umozliwiajgcy wykrywanie obiektow jest przeznaczony do
uzytku w pojazdach komercyjnych oraz w maszynach. Prawidtowa instalacja systemu
wymaga odpowiedniej wiedzy o uktadach elektrycznych pojazdu i zwigzanych z nim
procedurach, jak rowniez praktycznego do$wiadczenia montazowego.

6) Niniejszy podrecznik nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu oraz korzysta¢
Z niego podczas konserwagciji i/lub ponownego montazu produktu.

5.2 Konserwacja i testowanie

Te informacje sg przeznaczone dla operatora odpowiedzialnego za konserwacjeg i testowanie
pojazdu, w ktérym zainstalowano system Brigade Backsense®. Utatwiajg zapoznanie sie
operatora z obszarem wykrywania i dziataniem systemu. Czestsze kontrole nalezy
przeprowadzaé w nastepujgcych sytuacjach:

e Pojazd pracuje w bardzo zapylonym lub niesprzyjajagcym $rodowisku.

o Operator podejrzewa, ze system nie pracuje albo zostat uszkodzony.

Procedura:

1) Oczys$¢ obudowe czujnika z nagromadzonego brudu, btota, $niegu, lodu oraz innych
zanieczyszczen.

2) Wzrokowo sprawdz czujnik i wskaznik oraz upewnij sie, ze sg bezpiecznie przymocowane
do pojazdu oraz nie sg uszkodzone.

3) Wazrokowo sprawdz przewody systemu oraz upewnij sie, ze sg bezpiecznie
przymocowane oraz nie sg uszkodzone.

4) Lokalizacja testu powinna gwarantowaé, ze w obszarze przed czujnikiem nie ma zadnych
przeszkdd oraz ze obszar jest wiekszy niz zasieg wykrywania zamontowanego systemu
Brigade Backsense®.

Jesli jakikolwiek z testéw da wynik negatywny, nalezy zapoznac¢ sie ze wskazéwkami
dotyczgcymi rozwigzywania probleméw w czesci ,3.7 Pierwsze wigczenie i test” podrecznika
instalacji.

W przypadku nastepujgcych testéw operator wymaga umieszczenia obiektéw w obszarze
wykrywania lub pomocy asystenta (w celu obserwacji wskaznika).
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Uruchom system Brigade Backsense® (upewnij sie, ze pojazd nie moze sig poruszac)

i sprawdz, czy wskaznik stanu zasilania sSwieci ciagle na niebiesko, a wskaznik stanu
aktywnosci Swieci ciggle na zielono na wskazniku w czasie do 7 sekund.

Jesli na wyswietlaczu zaswieci sie dowolny z 5 wskaznikéw strefy prawdopodobnie
oznacza to, ze w obszarze wykrywania znajduje sie co najmniej jeden obiekt, ktory
zakidca przeprowadzenie testu. Przestaw pojazd w puste miejsce i kontynuuj test.
Sprawdz dtugos$¢ kazdej strefy wykrywania: Zaczynajgc poza obszarem wykrywania,
operator powinien sprawdzi¢ kilka punktéw wzdtuz osi szerokosci wykrywania do okoto
0,4 m od czujnika. Wskaznik powinien prezentowac¢ alarmy wykrycia za posrednictwem
Swiecgcych wskaznikow stref, przerywanego dzwigku sygnalizatora dzwiekowego oraz,
w przypadku uzycia wyjscia wyzwalania, podigczonego urzadzenia lub funkcji. Operator
powinien zapisa¢ odlegtos¢ aktywowania strefy wykrywania oraz czy ta warto$c¢ jest
prawidtowa dla zainstalowanego systemu lub konfiguracji danego pojazdu.

Zachowanie podczas wykrywania w niewielkiej odlegtosci: Upewnij sie, ze obiekty

w odlegtosci od 0,3 m do 1,3 m sg wykrywane tylko podczas ruchu wzgledem czujnika.
Wszystkie wskazniki stref oprécz czerwonej powinny by¢ aktywne i $wieci¢. Wskaznik
strefy w kolorze czerwonym powinien by¢ aktywowany w przypadku systemow
obstugujgcych wiecej niz 1,1 m w ramach najblizszej strefy wykrywania 1.

Swiadomos¢ w bardzo bliskiej strefie wykrywania: Upewnij sie, ze obiekty w odlegtosci
mniejszej niz 0,3 m od czujnika nie sg wykrywane. Wszystkie wskazniki stref i sygnalizator
dzwiekowy powinny zosta¢ wytgczone w czasie krétszym niz 3 sekundy. Po tym czasie
powinien $wieci¢ sie wylgcznie wskaznik stanu w kolorze zielonym.

Podobnie jak w przypadku poprzednich testéw, operator powinien sprawdzi¢ wszystkie
krawedzie obszaru wykrywania zgodnie z zainstalowanym systemem lub konfiguracja
danego pojazdu. Operator powinien zapisa¢ wykryte lokalizacje i sprawdzi¢, czy sa one
zgodne z obszarem wykrywania ustawionym podczas montazu systemu Brigade
Backsense® w danym pojezdzie.



Charakterystyka obstugi

6 Specyfikacja techniczna

Zakres wykrywania 5 stref o konfigurowanych dtugosciach
Nazwa modelu BS-WD-01
Typ Konfigurowalny (* ustawienie domysine)

[m] [stopy]
Odlegto$¢ wykrywania 3-30 (10)* 10-98 (33)*
Odlegtos¢ wykrywania 1-26 (2)* 3-85 (7)*
w kazdej strefie
Szeroko$¢ wykrywania 2-10 (N)* 7-33 (23)*

Tolerancja znamionowa

+0,25 m/ 1 stopa

Kat wigzki radarowej

Poziomo 120° do maksymalnej wyznaczonej szerokosci
Pionowo 12°

(symetrycznie prostopadle do przedniej powierzchni czujnika)

Rozdzielczos¢ przestrzenna

> 0,25 m (1 stopa) (istniejg ograniczenia — patrz czes¢ ,1.2
Zdolno$¢ wykrywania obiektéw”)

Wykrywanie obiektu

< 0,5 s (istniejg ograniczenia — patrz czesc¢ ,1.2 Zdolnos¢
wykrywania obiektow”)

z czuwania do stanu
aktywnego

Czas od wigczenia zasilania (<6 s
do gotowosci systemu
Czas przejscia systemu <0,2s

Komunikacja miedzy czujnikiem i wyswietlaczem

Warstwa fizyczna

Magistrala CAN

Warstwa protokotu

Protokét macierzysty (brak mozliwosci integracii lub
potaczenia z infrastrukturg innych systeméw w pojezdzie)

Maks. dlugos¢ przewodu
miedzy wskaznikiem
a czujnikiem

30 m (98 stop)

Specyfikacja wyswietlacza

Wskazniki stref

Duzy rozmiar i wyrazna widoczno$¢ w Swietle dziennym
otoczenia
Jaskrawos$¢ >300 cd/m?

Sygnalizator dzwigkowy

Przycisk regulacji gtosnosci sygnalizatora dzwigekowego
Trzy poziomy ci$nienia akustycznego: 66 dB(A), 76 dB(A)

+500 Hz

i 87 dB(A) +8 dB (w odlegtosci 1 m), czestotliwos¢ 2800 Hz

Interfejs programowania

Gniazdo Mini USB

Wymiary (wszystkie w mm)

118 x 55 x 97 (100 z uchwytem)

Ztacze

Producent: Niemcy
Numer czesci: DT04-4P-CEQ2

Dtugos¢ przewodu

1,5m/5 stép

Masa

0,58 kg (z krétkim przewodem elastycznym)

Temperatura robocza

Od -40°C do +85°C

Ochrona przed wnikaniem

IP68 i IP69K

Wibracje

8,3G

Wstrzasy

50G we wszystkich trzech osiach
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Montaz Regulowany we wszystkich kierunkach do 28°
Otwory AMPS, gwint M4 oraz 30x38 mm w ukfadzie
prostokatnym do uchwytéw przemystowych, maks. dtugos¢

Srub: 6 mm
Specyfikacja elektryczna

Napiecie wejsciowe 9V=do 32 V=

Prad wejSciowy 920 mA przy 9 V=i 250 mA przy 32 V=

Bezpiecznik 3A, samochodowy, ptaski (rozmiar standardowy), na
czerwonym przewodzie zasilania

Polaryzacja Minus na masie

Potaczenia w pojezdzie Biegun dodatni, ujemny zasilania, wejscie aktywacji i wyjscie
wyzwalania

5 przewodéw jednozytowych z tytu ztgcza na koncu
przewodu wskaznika

Wejscie aktywaciji: Znam. 0 V=do 32 V=
System aktywny powyzej 9 V=, system nieaktywny ponizej
7V=

Wyijscie wyzwalania Stan aktywny: zwarcie z uziemieniem do 0,5 A
Stan nieaktywny: wysoka impedancja (> 1 MQ)

Wyijscie zewnetrznego Stan aktywny: zwarcie z uziemieniem do 0,5 A

sygnalizatora akustycznego Stan nieaktywny: wysoka impedancja (> 1 MQ)
Cykl pracy sygnalizatora akustycznego bedzie taki sam jak
cykl pracy wewnetrznego sygnalizatora dzwiekowego

Ochrona napigciowa ISO 7637 + ISO 16750 (ochrona przed zbyt wysokim
i odwrotnym napieciem)

Certyfikaty
CE

Przepisy UNECE, nr 10, wersja 5 (,Oznaczenie E”)
ISO 16750

ISO 13766

EN 13309

FCC

Brigade Electronics
m BS-WD-01

To urzadzenie jest zgodne z czgscig 15 przepiséw FCC. Uzytkowanie jest dozwolone pod dwoma warunkami: (1) Urzadzenie
nie powoduje szkodliwych zaktdcen; oraz (2) urzadzenie musi akceptowac wszelkie odbierane zaktécenia, wigcznie z tymi,
ktére mogg powodowac nieoczekiwane dziatanie.

Jakiekolwiek zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez podmiot odpowiedzialny za zgodno$¢,
powodujg uniewaznienie zezwolenia na obstuge sprzetu przez uzytkownika.
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7 Wymiary montazowe
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8 Wyltgczenie odpowiedzialnosci

Wyltaczenie odpowiedzialnosci

Systemy radarowego wykrywania przeszkod
stanowig niezastgpiong pomoc dla kierowcy,
ale nie zwalniajg kierowcy z zachowania
szczegolnej ostroznosci podczas manewréw.
Firma Brigade ani jej dystrybutor nie ponoszg
zadnej odpowiedzialno$ci za szkody powstate
w wyniku uzytkowania lub awarii produktu.

Avertissement

Les systemes de radar a détection d'obstacle
sont une aide précieuse pour le conducteur,
mais celui-ci doit toutefois prendre toutes les
précautions nécessaires pendant les
manceuvres. Brigade ou ses distributeurs
n’assument aucune responsabilité résultant de
I'utilisation ou d’'un défaut du produit.

Haftungsausschluss

Radar basierte Hinderniserkennungssysteme
sind fur den Fahrer eine unschatzbare Hilfe,
ersetzen aber beim Mandvrieren keinesfalls die
Ublichen VorsichtsmaBnahmen. Fur Schaden
aufgrund der Verwendung oder eines Defekts
dieses Produkts uibernehmen Brigade oder der
Vertriebshandler keinerlei Haftung.

Condizioni di utilizzo

| sistemi di rilevamento ostacoli radar
costituiscono un prezioso ausilio alla guida, ma
il conducente deve comunque assicurarsi di
prendere tutte le normali precauzioni quando
esegue una manovra. Né Brigade né il suo
distributore saranno responsabili per eventuali
danni di qualsiasi natura causati dall'utilizzo o
dal mancato utilizzo del prodotto.

Aviso legal

Aungue los sistemas de deteccién de
obstaculos por radar constituyen una valiosa
ayuda, no eximen al conductor de tomar todas
las precauciones normales al hacer una
maniobra. Brigade y sus distribuidores
comerciales no se responsabilizan de
cualquier dafio derivado del uso o deun mal
funcionamiento del producto.

Declinacién de responsabilidad

Os sistemas radar de detecgéo de obstaculo
sdo uma ajuda incalculavel ao motorista, mas
ndo dispensam o motorista de tomar todas as
precaugdes normais ao realizar uma manobra.
Nenhuma responsabilidade decorrente do uso
ou falha do produto pode de forma alguma ser
atribuida ao Brigade ou ao distribuidor.

Verwerping

Radar obstakel detectiesystemen zijn een
waardevolle hulp voor de bestuurder, maar
ontheffen hem echter niet van de verplichting
om het voertuig zorgvuldig te manoeuvreren.
Brigade en zijn distributeurs zijn niet
aansprakelijk voor schade door gebruik of het
niet functioneren van het product.

OrpaHuyeHne oTBETCTBEHHOCTU

PapapHble cucteMbl 0GHapyxeHnst
NpenaTcTBUIA SBNSETCA AOMNONHATENbHBIM
CpeACcTBOM MOMOLLM BOGUTENIO, HO He
ocBoboxaaeT oT cobnoaeHns BoamTenem
BCEX HEOOXOAMMbIX Mep NPEeAOCTOPOXHOCTH
npuv coBepLUeHn maHeBpoB. Brigade
Electronics unu pacnpocTtpaHuTenu
NpoAYyKUMM HE HECYT OTBETCTBEHHOCTYU
BbITEKatoLLen U3 HEBO3MOXHOCTU
aKcnsyaTauum Unm HencnpaBHOCTH
npoayKuum.

Specyfikacja techniczna moze ulec zmianie. Sous réserve de modifications techniques.
Anderungen der technischen Daten vorbehalten. Specifiche soggette a variazioni. Las
especificaciones estan sujetas a cambios. Wijzigingen in specificaties voorbehouden. As
especificacdes estdo sujeitas a alteracdes. Cneundrkaums MOXeT U3MEHSATBECS.

Nr seryjny:

Nr czesci:
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